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INTRODUCCION

Gracias por comprar el equipo digital proporcional especifico para aviones R/C Futaba 6EXAP. Si ésta es su primera radio
“computerizada”, le aseguramos que esta disefada para hacer mas sencillos tanto el ajuste basico en el taller como el
afinado durante el vuelo de su avién, y de una forma mas precisa que si usara una radio “no programable”. Aunque es un
equipo concebido para principiantes y/o vuelo sport con los requerimientos de dichos aficonados en mente, con objeto
de lograr el mejor uso de su Futaba 6EXAP y operar con la mayor seguridad, debe de leer cuidadosamente todas las
instrucciones.

Sugerencia: si durante la lectura de las instrucciones, no tiene claro alguno de los procedimientos ¢ funciones y comienza
a “perderse”, de todos modos, continte la lectura. A menudo, la funcién o procedimiento se volvera a explicar de una forma
diferente un poco més adelante, facilitindole una perspectiva distinta la cual podria ser entendida correctamente. Otra
sugerencia, cuando “juegue” con la programacién, conecte la bateria, interruptor y servos al receptor y haga funcionar la
radio en su banco de trabajo, pudiendo comprobar de forma directa los efectos de los cambios de los pardmetros.

SERVICIO TECNICO

Si encuentra algun problema o dificultad durante el uso de su equipo, consulte primero, por favor, las instrucciones. Para
una ayuda profesional puede recurrir, también, a su tienda habitual o contactar con el Servicio Técnico FUTABA cuyas
direcciones web se indican a continuacion:

www.futaba-rc.com
www.modelimport.com

Si aun asi, no consigue resolver el problema, empaquete el equipo en su caja original y afada una nota detallada y
exacta describiendo la dificultad. Recuerde detallar lo siguiente en la nota:

* Sintomas. « Condiciones de empleo extraordinarias.
« | ista de elementos enviados. * Qué articulos requieren reparacion.
* Su nombre, direccion y nimero de teléfono. * Incluya la tarjeta de Garantia, si aun esté en vigor.
Envie su equipo al Servicio Técnico Autorizado FUTABA en la siguiente direccion:
MODELIMPORT S.A.
C/PRIMAVERA, 48; POL_IND. LAS MONJAS
28850 TORREJON DE ARDOZ, MADRID

Este producto se debe utilizar solo para el vuelo sport y de hobby de aeromodelos radiocontrolados. Futaba no se
responsabiliza del empleo de este articulo por parte del cliente, ni de ninguna alteracion del producto, incluyendo la
modificacion o la insercién en otros sistemas por parte de terceros. Cualquier modificacién anulara la garantia disponible y
se realizaria bajo la responsabilidad del propietario.

Ayude a conservar el medio ambiente, desaciéndose de sus baterias gastadas de una forma responsable. El tirar las
baterias recargables a la basura o a vertederos municipales estd prohibido en muchas localidades. Inférmese en su tienda
de modelismo habitual o en el propio ayuntamiento de su localidad.



CONTENIDOSY ESPECIFICACIONES

Emisor: TGEXAP Servos: $3004 6 S3003
Emisor TEEXAP con memoria para 6 modelos. 53004 con rodamientos / S3003 servo estdndar, con brazos
Emision en la banda de 35 MHz. variados y accesorios de montaje.
Configuracion: equipo de 6 canales con 2 sticks Control: control por ancho de pulso, neutro 1.52ms
Modulacion: FM(PPM) y PCM Alimentacion: 4.8 6 6V (de el receptor)
Alimentacion: bateria Ni-Cd NT8S600B de 9.6V u 8 pilas  Torque: 3.2 kg-cm @4.8V
alcalinas {12V) Velocidad: 0.23 sec/60°@4.8V
Consumo: 250mA Tamaho: 40.4 x 19.8 x 36 mm
Receptor: R127DF 6 R136F Peso: S3004- 37.2 g/ S3003- 38.0 g
Receptor R127DF/R136F de 7/6 canales, banda estrecha. Servos: $3151
Recepcidn en la banda de 35 MHz. Servo digital estandar S3151con brazos variados y acceso-
Tipo: FM, Dual Conversion / FM, Single conversion rios de montaje.
Frecuencias intermedias:; 455kHz, 10.7MHz/455kHz Control: control por ancho de pulso, neutro 1.52ms
Alimetacion: 4.8V 6 6V Alimentacion: 4.8 6 6V (de el receptor)
Consumo: 9.5mA @ 4.8V Torque: 3.1 kg-cm @4.8V
Tamano: R127DF- 35.3 x 64.0 x 20.8 mm Velocidad: 0.21 sec/60° @4.8V
R136F- 33.4 x 50.3 x 18.1 mm Tamafio: 40.5 x 20 x 36.1 mm
Peso: R127DF-42.5 g/ R136F- 278 g Peso:42 g
Otros componentes:
interruptor

Prolongador de servo de 200 mm (se adjunta para facilitar la
rapida conexion/desconexion del servo de alerones en alas

N _— : o L desmontables)
Caracteristicas sujetas a cambios sin previo aviso. Manual de instrucciones

GLOSARIO

Resulta interesante entender los siguientes términos antes de leer el resto del manual. Los términos no estén en orden alfa-
bético, sino en un orden l6gico que prepara al lector para entender el siguiente término.

Inversién (Inversion de Servo)- Es una funcién que permite al usuario determinar la direccion de respuesta de cada ser-
vo. Si después de conectar las transmisiones a los servos, algtin mando en el modelo responde en direccion equivocada,
el usuario puede cambiar la direccioén del servo y asi la respuesta del mando sera correcta.

Recorrido - Cuando se habla de una superficie de control (tal como el elevador o el alerén),
recorrido es la distancia que se desplaza dicha superficie. El recorrido de las superficies
de control se miden, normalmente, en el borde de salida de la superficie y es expresada en
milimetros o pulgadas. El modelo del dibujo tiene 13mm (1/2”) de recorrido “arriba” en el ele-
vador. El recorrido también puede referirse al desplazamiento del brazo (o rueda) del servo.

“ Dual Rate” (D/R) - En la 6EXAP el interruptor “D/R” le permite cambiar, en vuelo, entre in
dos diferentes recorridos para el alerdn, elevador y direccion instantaneamente. A menudo, g
se requieren diferentes recorridos para distintos tipos de vuelo [Se pueden requerir unos re- ———— —E — \
corridos “Cortos” (“Low”) para volar a altas velocidades, donde la respuesta del modelore- fp—
sulta mas sensible, y unos recorridos “Largos” (“High”) para ejecutar maniobras acrobaticas | — I '
agresivas, aterrizajes o0 vuelos a poca velocidad donde la respuesta del modelo es menos
acusadal.

Ajuste de Final de Recorrido (E.P.A) - Fija el limite maximo que el servo puede girar en cada direccién (no importa la pro-
gramacion de los “dual rates”, el servo no se desplazard nunca mas alld del limite fijado en el ajuste de final de reocrrido).

Exponencial - Normalmente, los servos responden linealmente a los movimientos mandados desde el transmisor (ejemplo:
si el stick se mueve a la mitad del recorrido, el servo se movera a la mitad del recorrido). Sin embargo, con el “exponencial”
puede hacer que el servo se mueva mas 0 menos que el movimiento inicial del stick (menos movimiento en el servo que en
el stick es lo normal). Los exponenciales se utilizan, normalmente, para “ suavizar® o disminuir el recorrido de los servos de
alerones ,elevadores y direccion respecto al movimiento inicial del stick . De esta forma, pequefas actuaciones del piloto
sobre los mandos, dan como resultado un movimiento menor del servo para suavizar el vuelo del avién (Los “dual rates”
ajustan la cantidad del recorrido del servo. Los exponenciales determinan donde tendra el mayor recorrido).

Mezcla - Dos 6 mas servos pueden funcionar simultaneamente uniéndolos eléctricamente con cables (con un conector en
forma de “Y”) o “uniéndolos” electrénicamente mediante la programacién de la emisora. Cuando los servos se unen elec-
trénicamente via programacion, se dice que estan en “mezcla”. A diferencia de cuande se unen con un cable “Y”, cuando
los servos son mezclados, o unidos electronicamente, pueden hacerse que tengan movimientos opuestos. Ademas, para
cada servo se puede puede programar un “final de recorrido” (E.P.A.) independiente.




INTRODUCCION AL EQUIPO 6EXAP

IMPORTANTE: Encienda, siempre, primero el emisor, y luego el receptor. Cuando apague el equipo, siempre apague primero
el receptor. El objetivo es no tener nunca activado Gnicamente el receptor. Por otro lado, los servos o superficies de controi
podrian danarse, o en el caso de modelos eléctricos el motor podria activarse inesperadamente causando dafios graves.

IMPORTANTE: Nunca recoja la antena del emisor empujandola hacia abajo desde el extremo superior. Si uno de los
segmentos se atasca momentaneamente, podria dafar la antena. En su lugar, comience a plegar la antena desde la parte
inferior, recogiendo los segmentos uno a uno.

Emisora

Puede leerse facilmente la pantalla de cristal liquido (LCD) situada en la parte delantera de la ergonémica y compacta
carcasa de la emisora, permitiendo una rapida entrada de datos. El equipo dispone, también, de memorias independientes
para seis modelos diferentes. Los nuevos sticks de mando, de longitud ajustable, aportan un tacto mejorado. Los interruptores
exteriores actuan los dual rates (D/R), tren de aterrizaje y cable de ensefianza o entrenamiento. La programacion incluye
la inversion de servos y el “ajuste de final de recorrido” en todos los canales, “dual rates”, exponenciales y mezclas
programables. Adicionalmente, puede seleccionarse una de las cuatro mezclas pre-programadas en fabrica que incluyen
flaperones, cola en “V"y elevones.

Mandos de la emisora

El diagrama y las explicaciones describen brevemente las funciones de la emisora Futaba TGEXAP. A partir de la pagina 9
se describen en detalle cada uno de los controles.

NOTA: El diagrama muestra el equipo en Modo 2, como se entrega de serie (mas sobre Modos de Sticks en la pagina 21).

Asa Antena

Interruptor “Dual Rates” de
Interruptor tren retractil alerones, profundidad y direccién

/ Canal CH.5
Potencidometro Control

Flaps / Canal CH.6
Interruptor Ensefanza Gancho para correa

Stick de mando
motor / direccidn

Stick de mando
alerones / profundidad

Trim de ajuste de

Trim de ajuste de profundidad
motor

Trim de ajuste de alerones

Trim de ajuste de ll— Enchufe de carga
direccion .

Interruptor Principal
Boton de Corte

de Motor
Tecla MODO
(Mode) Pantalla de cristal . .,
Tecla SELECCION liquido (LCD) Palanca de introduccion
(Select) de datos (DATA IMPUT)

DESCRIPCIONES:
Interruptor “Dual Rate” para alerones, profundidad y direccidn

Use este interruptor para alternar entre los dos recorridos definibles de alerones, profundidad y direccion. Puede configurar
los recorridos a su gusto, aunque generalmente cuando la palanca del interruptor esta “arriba” el recorrido es mayor
(“porcentaje alto”) y cuando el interruptor esta “abajo” el recorrido es menor (“porcentaje bajo”). Este interruptor también
alterna entre porcentajes de exponencial, si se programan.

Potenciémetro Control de Flaps / Canal 6 - Este mando acciona el servo conectado al canal 6 en el receptor —si su
modelo dispone de flaps, éste es el control usado para hacerlo funcionar.

Gancho para correa - Punto de anclaje para la correa opcional para sujeccion al cuello.

Stick de mando de alerones / profundidad - Acciona los servos conectados en el receptor, canal 1 (alerones) y canal 2
(profundidad).

Trims (todos) - Usados para ajustar el neutro o posicion central de cada servo, seguin se asignan en el grafico.

'NOTA: El trim del motor estd destinado al ajuste del servo correspondiente para la posicién de ralenti. Efectivamente, no
afecta al servo de motor cuando el stick o palanca del acelerador se encuentra en la posicion supenor (aSI se pueden
afinar las revoluciones al ralenti sin afectar a los ajustes previstos para el resto de movimiento del stick). .
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Enchufe de carga - Conector de carga de las baterias de la emisora.

Interruptor Principal - Interruptor de encendido y apagado de la emisora.

Palanca de introduccién de datos - Usado para cambiar los valores de las funciones mostradas en la pantalla LCD.
Pantalla de cristal liquido (LCD) - Muestra los modos de programacion y los valores introducidos.

Tecla MODO (Mode) - Usada para saltar entre las once funciones programables disponibles.

Tecla SELECCION (Select) - Usada para mostrar los valores de la funcién elegida.

Botén de Corte de Motor - Para accionar la funcién “corte de motor”, baje del todo el stick de motor y apriete este botén; el
carburador se cerrara completamente paréandose el motor.

Stick de mando motor /direccion - Acciona los servos conectados en el canal 3 (motor) y canal 4 (direccion) del receptor.
Interruptor de Ensefanza - Acciona la funcién de entrenamiento o ensefianza. Para poder utilizar esta funcion, la emisora
deberd estar conectada a otra mediante un cable “escuela” al efecto (disponible como accesorio).

Interruptor tren de aterrizaje retractil / Canal CH. 5 - Este interruptor activa el servo conectado al canal 5 en el receptor —
si su modelo monta un tren de aterrizaje retractil €ste es el control usado para extender y recoger el tren.

Antena - Emite las sefales al receptor, Nunca vuele un modelo sin extender totalmente ia antena o puede bien generar
una interferencia a otros modelistas y disminuir el alcance de la sefal de su emisora. La antena puede ser desmontada y
cambiada por otra en caso de rotura.

MONTAJE DE LA RADIO

Siga éstas normas para montar apropiadamente los servos, el receptor y la bateria.

iIMPORTANTE!: Emplee, por favor, un receptor PCM si su modelo dispone de grandes supetficies metalicas o de fibra
de carbono, pues estos elementos provocan un alto apantallamiento del receptor con el ¢consiguiente riesge de pérdida de
control.

+ Cercidrese de la correcta alineacion de la lenglieta de los conectores de |a bateria, del interruptor y de los servos con las
muescas correspendientes en el receptor antes de enchufarlos. Cuando desenchufe los conectores, nunca tire de los
cables. En su lugar, tire siempre del conector de plastico.

* Si el cable de algun servo resulta corto para llegar al receptor, podra utilizar un prolongador de cable de servo (a la venta
COMO accesorio).

e Monte siempre los servos con los anillos de goma facilitados. No apriete en exceso los
tornillos. La carcasa del servo no debe estar en contacto con los listones de montaje, la placa
de servos o cualquier otra parte de la estructura del aeromodelo. De otra forma, la vibracién
puede ser transmitida al servo causando un prematuro desgaste y / o fallo del servo. :

¢ Observe los pequefios nuimeros (1, 2, 3, 4) moldeados en cada brazo. Estas cifras indican cuantos
grados estad cada brazo desviado de los 90 grados ideales, permitiendo corregir las minimas
tolerancias de fabricacion de un servo a otro.

LOS TRIMS DE LA EMISORA DEBEN
ESTAR CENTRADOS.

* Para centrar los servos, conéctelos al receptor y encienda la emisora
y el receptor. Compruebe que los trims estén centrados y seleccione,
luego, el brazo que quede perpendicular a la transmisién con ésta
engachada y ambos presentados al eje de salida del servo.




* Despues de instalar los servos, hagalos funcionar por el total de su recorrido y verifique que las transmisiones y brazos
de servo no se enganchen ni rozen entre si. También asegurese que las superficies de control no requieran un esfuerzo
excesivo para funcionar. Si nota un zumbido molesto proveniente de algin servo, probablemente existe demasiada

resistencia en la superficie. Encuentre y corrija el problema. Aungue es poco probable que se daie el servo, tal esfuerzo
dara lugar a un consumo excesivo de baterfa.

* Use la plaquita “on/off” del interruptor del receptor como plantilla para cortar y mascar los agujeros de los tornillos. Monte
el interruptor en el lateral del fuselaje, situdndolo en el lado opuesto al escape del motor, y donde no sea encendido
0 apagado accidentalmente durante la manipulacion del modelo. Cerciérese que el interruptor se mueva libremente y

hace “clic” al encender o apagar, y que la abertura permita un total movimiento de la palanca de! interruptor en ambas
direcciones.

* IMPORTANTE: NUNCA corte la antena del receptor o la monte en el modelo plegada hacia adelante sobre si misma.
El hacerlo cambiaria la longitud eléctrica, reduciendo drésticamente la distancia en que puede el piloto controlar su
aeromodelo (“alcance”).

La antena del receptor puede ser montada en el interior o el exterior del modelo:

Montaje interno de la antena:

* La antena puede ser depositada por la parte inferior del fuselaje, o conducida mediante una guia tubo no metalico.
Mantenga la antena alejada de las transmisiones metalicas, alambres y/o cables; de otra forma, el alcance se vera
comprometido. Antes de volar, lleve siempre a cabo una verificacién del alcance (véase pagina 22).

Montaje esterno de la antena: TUBQ DE PLASTICO

O SILICONA
e

A. Corte el extremo del brazo de un servo y tselo como tope en el interior del
fuselaje, para mantener libre de tensién a la soldadura gue une la antena con
la placa del receptor. Saque la antena al exterior por un agujero en el fuselaje
(si es posible, proteja la antena de rozar con el agujero con un anillo de goma o
una trozo de tubo de combustible).

ANTENA

CORTAR ALFILER

B. Corte otro trozo del brazo de servo, y confeccione un gancho.
inserte el extremo de la antena por dos agujeros, entonces fije
gancho con una banda eléstica y un alfiler clavado en el timén de
direccion. Permita que el exceso de longitud del cable de antena
cuelgue por detras del gancho.

* Elreceptor contiene elementos electrénicos de precisién. Es la parte mas delicada (y cara) de los componentes de la radio
que van a bordo del modelo y deberia ser protegido de las vibraciones, golpes y temperaturas extremas. Para proteger
al receptor, envuélvalo en espuma de goma u otro material que absorba las vibraciones. Si se considera necesario, haga
estanco al receptor colocandolo en una bolsa de plastico o globo y ciérrelo con una banda eléstica antes de envolverlo en
espuma. Si entrara humedad en el receptor, fallara o funcionara intermitentemente. Si envuelve el receptor en una bolsa o
globo también lo protegera del combustible y residuos del tubo de escape, que en algunos modelos puede llegar a entrar
en el interior del fuselaje.

Montaje del clip de frecuencia:

* Para anunciar su frecuencia y evitar potenciales problemas de interferencia, el nimero de
frecuencia (canal) deberia mostrarse siempre en la antena del transmisor mientras esta
volando. Retire el papel protector de la parte posterior de los numeros y apliquelos en
ambos lados del clip. Inserte, como se muestra, el extremo del clip que mejor ajusta a la
base de la antena. Si lo desea, puede cortar el extremo libre clip.























































